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CPL DAN CPMK
CPMK CPL Metode
Asesmen
CPL1
CPMK Mahasiswa memahami kesetaraan sistem linier. Fundaz?zentql and Tugas
1 Engineering UTS
Knowledge
CPL1 Tugas
CPMK | Mahasiswa mampu menggunakan aljabar tingkat Fundamental and UTS
2 lanjut pada aplikasi sistem kontrol. Engineering
UAS
Knowledge
CPL1
CPMK | Mahasiswa mampu menganalisis stabilitas BIBO Fundamental and Tugas
3 dan stabilitas internal. Engineering UAS
Knowledge
CPL1
CPMK [ Mahasiswa mampu merancang pengontrol umpan Fundamental and Tugas
4 balik keadaan dan pengamat keadaan. Engineering UAS
Knowledge
CPL1
CPMK | Mahasiswa mampu merancang Pengatur Kuadrat Fundamental and Tugas
5 Linier (LQR). Engineering UAS
Knowledge
CPMK [ Mahasiswa mampu merancang pengontrol digital CPL1 Tugas
6 untuk sistem LTI yang diberikan. Fundamental and UAS
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Engineering
Knowledge

DESKRIPSI SINGKAT MATA KULIAH

Kursus ini ditujukan bagi mahasiswa Teknik Elektro untuk lebih mengeksplorasi teknik

pengendalian, dengan menggabungkan terminologi modern, termasuk penggunaan pendekatan

domain waktu. Mahasiswa akan belajar secara ekstensif tentang penggunaan matematika,

khususnya aljabar linear, untuk menganalisis, merancang, dan mengimplementasikan sistem

pengendalian modern. Pada akhir kursus, mahasiswa diharuskan untuk mengimplementasikan

pengendali yang telah mereka rancang ke dalam sistem pengendalian digital.
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Topik ) . Ceramah, Diskusi
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Topik Bentuk Kanonik dan Sistem Ekuivalen Ceramah, Diskusi, CPMK 1
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#7 Berubah terhadap Waktu dan Tanya Jawab
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Bentuk Jordan, Teori Spektral, dan Fungsi
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